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1. Mogelijkheden

1.1.Zes simultane uitgangskanalen

v 2 xschemersensor (“licht” en “donker”) met instelbare drempelwaarden

v 2 x bewegingsdetectie met instelbare timers

v 2 xlichtafhankelijke bewegingsdetectie: reactie op beweging enkel wanneer het donker genoeg is. Met
instelbare schemergrenzen.

v Tijdsafhankelijke werking: Alle uitgangskanalen kunnen afzonderlijk geprogrammeerd worden om op
bepaalde tijdstippen al dan niet te werken. Met ingebouwde astronomische klok (zonsop- en ondergang).

] VMBPIRC 10 WMEPIRC

@ Output donker CH1 Los

@ Output licht CHZ Ingedrukt
@ OQOutput beweging 1 CH3 DS

@ Qutput beweging 1 {ichtath.) CH4

@ Qutput beweging 2 CHS

@ Qutput beweging 2 {lichtath.) CH&

@ Afwezigheid CH7

Alle kanalen werken onafhankelijk van elkaar.
Voorbeeld: De bewegingsdetectie (onafhankelijk van licht) kan bijvoorbeeld gebruikt worden als alarm, terwijl de
lichtafhankelijke werking het licht kan schakelen.

1.2.Intelligente werking

Voorrang bij manuele bediening

Wanneer een gekoppeld licht manueel bediend wordt, kan de bewegingssensor tijdelijk onderdrukt worden (optie
aan of uit te zetten naar keuze).

Voorbeeld: De bewegingssensor schakelt een lamp die ook met een aparte drukknop bediend kan worden. De optie
“voorrang bij manuele bediening” zorgt ervoor dat bij manuele (drukknop) bediening van deze lamp de sensor tijdelijk
niet meer tussenkomt. Wanneer de lamp weer manueel uit gezet wordt, herneemt de sensor zijn normale
(automatische) werking.

Invloed van gekoppeld licht negeren

Lichtafhankelijke bewegingsdetectie zal blijven werken ook wanneer de gekoppelde lamp in de sensor schijnt.
Beweging zal blijven gedetecteerd worden zodat de lamp niet periodiek uitvalt en er steeds opnieuw “gezwaaid” zou
moet worden.

Voorbeeld: de sensor schakelt bij beweging een lamp indien het donker is (lichtafhankelijR). Wanneer deze lamp aan
gaat, zal ze misschien ook in de lens van de sensor schijnen en de lichtmeting “vervalsen”. Bij een Rlassieke detector
zal de bewegingsdetectie niet meer werken zolang de lamp aan is. De Velbus sensor daarentegen zal ook tijdens de

werking van de lamp beweging blijven detecteren en de timer steeds opnieuw herstarten zonder dat de lamp uitvalt.
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2. Configuratie en gebruik

Voor een algemene uitleg over het installeren en configureren van Velbus, raadpleeg de
installatiehandleiding op www.velbus.eu.

In de configuratiesoftware Velbuslink zijn voor de VMBPIRC / VMBPIRM de hierna volgende instellingen beschikbaar
(rechtsklik op de modulenaam > Module configureren).

Werk steeds met de laatste versie van Velbuslink (gratis download op www.velbus.eu > Support >
Downloads). Voor de VMBPIRC / VMBPIRM is Velbuslink versie 9.42 of hoger nodig.
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2.1.Instellingen van de schemersensor

ﬁ Opgelet: de schemersensor is ontworpen voor gebruik in het schemergebied en bij volledige duisternis, niet voor overdag.

Instellingen van uitgangskanaal \ Druk op d? knop "Huidig" om (;le huidige !lnstellingg . va n itgangskanaal CH2
CH1"Output donker" gemeten lichtwaarde te gebruiken als Output licht” :

Aan wanneer het donkerder is dan drempelwaarde (schemergrens) ATRIEEE SR UM e T
drempelwaarde "donker"

Terug uit wanneer het helderder
is dan drempelwaarde "licht"

BE 01. YMBPIRC - Configuratieinstellingen

v

{0 vergang naar dorker -\  f0vergang naar lickt

| Drempelwaarde “donker” P/aarde: 532 2] Huidig Waarde: [512 2] Huidig
/Tlmeout Momentvolgen Timeout: | Moment/volgen -

/ \ Reactietijd: ’hl R eactietijd: ’h‘

- Moment/volgen = uitgangskanaal /

"volgt" de lichtmeting. Donker: kanaal J \\ J
gesloten, licht: kanaal open. Huidige lichtwaarde

- 1s-10u = timer. Kanaal blijft gesloten
gedurende de ingestelde tijd en gaat

daarna vanzelf terug open .
4 N

0 = licht
Waarde:

520

De gemeten lichtwaarde moet gedurende A 10 ok
deze tijd de drempelwaarde donker/licht
overschrijden vooraleer het kanaal

gesloten wordt (om ongewilde bediening /

Help S chiriff wiizigingen @1 Sluiten

door andere lichtbronnen te vermijden)

-
Huidige gemeten lichtwaarde J/ Legende lichtwaarde J
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2.2. Instellingen van de bewegingssensor

v05

Instellingen van uitgangskanaal CH3
"Output beweging 1"
Bewegingsdetectie (onafhankelijk
van lichtmeting)

- Moment/volgen = uitgangskanaal
"volgt" de bewegingsdetectie.
(Beweging = aan, geen beweging =

Instellingen van uitgangskanaal CH5
"Output beweging 2"
Analoog aan “Beweging 1” hiernaast

uit).
- 1s-10u = timer. Kanaal blijft gesloten
gedurende de ingestelde tijd en gaat

daarna vanzelf terug open

a N

Indien aangevinkt: wanneer een
gekoppeld licht manueel aan gezet wordt
(bvb. met een drukknop) zal de
bewegingsdetectie onderdrukt worden.
Van zodra het licht weer manueel uit
gezet wordt, wordt de bewegingsdetectie

opnieuw actief.

- /

BE 01. YMBPIRC - Configuratieinstellingen
fEcweaing 1 -\ fEeweaing2 )
P Timeout: | 2min - Timeout: | 2min -
™ Yoomang manuels bediening ™ Yoorang manuels bediering
J \ S
Help 5 chiiff wijzigingen Qﬁ’ Sluiten
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2.3. Instellingen van de lichtafhankelijke bewegingsdetectie

Instellingen van uitgangskanaal CH4 Instelli.ngen van uitgangskanaal CH6 "Output
"Output beweging 1 (lichtafh.)" beweging 2 (lichtafh.)"
Aan wanneer het donkerder is dan de Analoog aan “Lichtafhankelijke beweging 1" hiernaast

drempelwaarde én er beweging
gedetecteerd wordt

EE 01. YMBPIRC - Configuratieinstellingen

( Drempelwaarde (schemergrens)

Lichtathankelijke beweging 1 Lichtathankelijfke beweging 2
[—Piaarde: 736 3: Huidig Waarde: | 736 3: Huidig
- Moment/volgen = uitgangskanaal ) i ) i
LD Timeout: | 2min - Timeout: | 2nin -
uit).

- 1s-10u = timer. Kanaal blijft gesloten
gedurende de ingestelde tijd en gaat dige lichiwasrds

daarna vanzelf terug open 0= licht
K / W aarde:

Indien aangevinkt: wanneer een 515
gekoppeld licht manueel aan gezet wordt

(bvb. met een drukknop) zal de

bewegingsdetectie onderdrukt worden.

Van zodra het licht weer manueel uit

gezet wordt, wordt de bewegingsdetectie /

"volgt" de bewegingsdetectie.
(Beweging = aan, geen beweging = /yl— Yoormang manuele bediening ™ “oorrang manuele bediening
i

1023 = donker

opnieuw actief.

- /

‘ Huidige gemeten lichtwaarde ‘ Legende lichtwaarde

Help S chiiff wijzigingen Q,/f’ Sluiten
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Het uitgangskanaal "afwezigheid"
wordt pas gesloten wanneer
gedurende de hier ingestelde tijd
geen beweging gedetecteerd wordt.

4 )

Moment/volgen (standaard):

Van zodra afwezigheid gedetecteerd
wordt, blijft het uitgangskanaal
gesloten tot er opnieuw beweging
gedetecteerd wordt. Op dat
moment gaat het uitgangskanaal
open tot er weer afwezigheid
gedetecteerd wordt.

Puls (1 seconde):

Telkens afwezigheid gedetecteerd
wordt, wordt een puls verzonden.
De rest van de tijd is het kanaal

open.

- /

EE 01. YMBPIRC - Configuratieinstellingen

Afwezigheidzzensor

Modus: |Momenta"vo|gen [standaaldj

Help

S chiiff wijzigingen

t&f’ Sluiten
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2.5. Timers

Timers (programmastappen) maken tijdsafhankelijke werking mogelijk. De schemer-, bewegings- en lichtathankelijke bewegingsdetectie kunnen op
bepaalde tijdstippen vergrendeld en ontgrendeld worden, en dit onafhankelijk van elkaar.

De configuratie van programma's gebeurt op dezelfde manier als bij andere Velbus modules. Gelieve de algemene instructies te raadplegen op
www.velbus.eu.

In onderstaand voorbeeld wordt uitgangskanaal "Output beweging 1" vergrendeld (inactief) elke zaterdag en zondag tussen 7:00 en 23:00.

EE 01. YMBPIRC - Configuratieinstellingen E
Timers |
Programmastappen | Alarmen | Zonzop- en ondergang |
] 2 . & )
Actief M| Programma 1

Toevoegen Wwilzigen FUST RIOSIEnns: JriE s Yemwideren  Leegmaken

K.anaal ¢ Frogramma | Herhaling Actie

Output beweging 1 [CH3) Pragramma 1 Elk weekend om 7:00 Yergrendelen

Output beweging 1 [CH3) Programma 1 Elk weekend om 23:00 Ontgrendelen

Help S chriff wilzigingen %’ Sluiten
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2.6. Instelling van de gevoeligheid

EE 01. YMBPIRC - Configuratieinstellingen n

| Afwezigheid | Timers Gevosligheid |

Bewegingzgevoeligheid

" Hoge gevoeligheid

Zet de bewegingssensor op hoge,
gemiddelde, of lage gevoeligheid.

{* Gemiddelde gevoeligheid [standaard}

™ Lage gevoeligheid

Help S chriff wijzigingen w Sluiten
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3. Test mode

De sensor kan in “test mode” gezet worden door te rechtsklikken op de module in Velbuslink en “Test mode (PIR)” op
“Aan” te zetten. In “test mode” wordt gesimuleerd dat het donker is en worden alle reactietijden en timeouts
uitgeschakeld zodat de sensor onmiddellijk reageert op elke beweging. “Test mode” kan terug uitgezet worden door
“Test Mode (PIR)” > “Uit” te kiezen, en stopt in ieder geval na 30 minuten om te vermijden dat de sensor ongewild in
“test mode” zou blijven. Bij gebruik van de automatische detectie in Velbuslink is het aangeraden de module in “test
mode” te zetten.

ly T T
....................... r-|-'| adres wijzigen, .. F3 =

z : i=| Groep wijzigen

® ¢ Module configureren F&

® *. Fabrieksinstelingen

@ Test Made (PIR)

@ 008 Synchr, F7 it

@

Beveiligen tegen schrijven

Firmware upgrade. ..
Yerberg uitg | Hernoemen 1T

o e Madule verwijderen

4. Opmerkingen

41. Instellen van timers

Standaard werking: zet de “timeout” van het sensorkanaal op 1 seconde, en gebruik de actie “15. Herstartbare timer”
om een uitgangskanaal (bv. een relais) gedurende een bepaalde tijd aan te zetten.

Voorrang manuele bediening: gebruik de “timeout” van het sensorkanaal om de timer in te stellen en koppel het
uitgangskanaal met de actie “1. Moment (volgen)”.
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