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1 PicProg2006 helpmanual

1 Informacién general
1.1 Introduccioén

jGracias por haber comprado los productos Velleman! VM134 (version kit = K8076)€es una tarjeta
multifuncion y educativa para programar un gran rango de

Microchip ® PIC™ FLASH microcontrollers. Es posible programar estos controladores FLASH
varias veces. Por tanto, son muy aptos durante la programacion de un lenguaje de programacion
PIC. Otra ventaja de controladores reprogramables es que, es facil actualizar el software de un
aparato en que esta implementado.

Der VM134 PIC Programmer ist die zusammengebaute Version des Programmierers K8076.
Deshalb kann der VM134 in dieser Bedienungsanleitung und in der Software auch K8076 genannt
werden.

Hay 2 fases importantes al utilizar esta tarjeta de programacién. Primero, hay que escribir el
codigo de programacion. Suele hacerse en un entorno grafico IDE (Integrated Development
Environment). Para PICs el entorno es MPLAB(™) de Microchip. Es posible descargar gratis el
completo paquete de software en la pagina web www.microchip.com. Pero también es posible
hacerlo de manera mas facil al escribir el programa en un programa de tratamiento de textos
ASCII como p.ej. Notepad, que se instale en el ordenador con cada instalacién de Windows.

Es posible encontrar cualquier informacion especifica sobre los comandos que se utilizan en el
lenguaje ensamblador de cada tipo de controlador en las hojas de datos (datasheets) de la
pagina web de Microchip. Un programa modélico en CD esta incluido en este kit.

1.2 Cable de conexion

Conecte la tarjeta de programacion a un puerto RS232 en serie libre del ordenador. Asegurese de
que este puerto en serie esté completamente compatible con IBM y, por tanto, equipado con una
UART compatible 16550. El kit mismo no utiliza un protocolo RS232 sino un protocolo 12C
emulado por 'handshaking'.

Una UART, universal asynchronous receiver / transmitter, es responsable de realizar
las tareas principales en la comunicacion en serie con ordenadores. El chip convierte
la informacién paralela entrante en datos en serie que pueden ser transmitidos al
utilizar una linea de comunicacion. Una segunda UART se utiliza para recibir la
informacién. La UART ejecuta todas las tareas necesarias para la comunicacién como
p.ej. el cronometraje, el control de paridad etc. Los unicos chips que necesita
adicionalmente son los drivers de linea, que convierten las sefiales del nivel TTL en
una tensién de linea y viceversa.

Yeleman FicProg2006 =
Help Hardware E1EN L]

Comm Settings

 Read Pic r )
E Write Pic v Bk ‘ & Com 1

SI-W Funckion

Fro  Erase Pic ()

00| Verify Code IFFF

00| Disable Code Prokection IFFF s=====>
on ======>
11}

on k@045 Compatibility IFFF

0028: 3IFFF 3FFF 3FFF 3FFF
0030: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0038: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0040: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0048: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0050: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0058: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0060: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF
0068: 3FFF 3FFF 3FFF 3FFF

Hardware Delay
Faszt I Slow | 3 |
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Informacion general

1.3  Conexion y procedimiento de prueba

o Después de haber realizado las pruebas, se ha terminado el procedimiento de prueba y puede
empezar con el primer proyecto. En el caso contrario, busque primero el error de hardware en
el Cl o la incompatibilidad con el ordenador si no podria dafiar los controladores PIC de manera

Asegurese de que no esté presente un controlador en el soporte ZIF.

Conecte el conector en serie al puerto en serie.

Conecte una alimentacion de 15VCC. No es necesario estabilizar esta tension porque el Cl

esta equipado con un regulador de tensién (un adaptador de 12VCC no estabilizado
funcionara también porque la tension se encuentra siempre alrededor de 15 a 16V).

LD1 (el LED "Power Good") se ilumina al conectar la alimentacion. ElI LED que el
programador esta activado y que el controlador esta equipado con +5V.

Ejecute el software "PICprog2006" y haga clic en el icono "Hardware connections" de la
esquina superior derecha (Fig 1.0)

VPICIGFa4s  w m|

FIG. 1.0

-

Haga clic en LEDs LD3, LD2 y LD4 con el ratén para iluminarlos en el circuito (Fig 2.0)
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FIG. 2.0

Haga clic en "Run hardware datalines test", para activar una secuencia automatica de la

iluminacién de los LEDs. Los LEDs deben iluminarse de manera sincronica con la pantalla

(véase fig. 3). Vuelva a hacer clic en este botdn para desactivar el procedimiento de la
prueba. jOjo!: jAsegurese de que no esté presente un PIC en el soporte!

irremediable.
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jOJO!: Si hay un problema de comunicacion entre el PC y la VM134 o si hay
un problema de hardware con la VM134, es imposible hacer clic en los LEDs o
el botdn de prueba. Puede aparecer el mensaje siguiente :

=,

.-
PicProg2006
There is no Yelleman programmer
connecked to the PC

Wenn es eine Verbindung zwischen dem VM134 und dem PIC Controller im
Sockel des Programmierers gibt, erscheint nachfolgende Meldung

- =

PicProg2006

i The settings don't match the Pic in the programmer
Da you wank bo continue?

[ Yes l [ Mo

1.4 Renuncia de responsabilidad

Velleman Components NV y el autor de software no seran responsables en ningun caso de un mal
funcionamiento del hardware o software ni de dafos eventuales causados por el uso.

© 2007 Velleman Components
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2 Menubalk
2.1 File

Load File. ..
Save File. .,

End

"Load File" : cargar un fichero Hex
"Save File" :  guardar un fichero Hex
"End" :  fin del programa.

2.2 Function

Read Pic »
Write Pic L4
Erase Pic 4
Werify Code

Disable Code Prakection

Hardware Configuration
k3048 Compatibility

"Read PIC"
Read Pic Read all
Wrike Pic » Read Pragram
: Read Data
Erase Pic +

Read Configuration

werify Code
Disable Code Proktection

Hardware Configuration
kG045 Compatibility

"Read All" . visualizar todos los datos disponibles
"Read Program" :  visualizar sélo datos del programa
"Read Data" :  visualizar so6lo datos EEProm

"Read Configuration" :  visualizar bits de configuracion

© 2007 Velleman Components
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"Write PIC"

Read Pic »
Wribe Pic Wtike Al

\Write Pragrarn
Write Daka
Write Configuration

Erase Pic 4
Yerify Code
Disable Code Protection

Hardware Configuration
kG045 Compatibility

"Write All" . escribir todos los datos disponibles
"Write Program” :  escribir datos del programa
"Write Data" . escribir datos EEProm
"Write Configuration" :  escribir la configuracion
"Erase PIC"
Read Pic »
Wrike Pic 4
Erase Pic Erase All
werify Code Erase Program
Disable Code Protection Erase Data

Hardware Configuration
k8045 Compatibility

"Erase All" . borrar todos los datos disponibles
"Erase Program" : Dborrar solo datos del programa
"Erase Data" : borrar solo datos EEProm

"Disable Code Protection"

Fead Pic »
Write Pic L4
Erase Pic k
werify Code

Disable Code Protection

Hardware Caonfiguration
k&045 Compatibility

Haga que el PIC esté de nuevo disponible después de la proteccion contra la lectura, todos

los datos se borran.
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"Hardware Configuratie"

Read Pic »
Wirite Pic 4
Erase Pic 4
Werify Code

Disable Code Praktection

Hardware Configuration
kG045 Compatibility

"Comm Settings" . Seleccion de todos los puertos RS232 disponibles
"Hardware Delay" :  sila velocidad de comunicacion es demasiado elevada

""K8048 Compatibility"

Read Pic »
Write Pic L4
Erase Pic 4
Werify Code

Disable Code Prakection

Hardware Configuration

2048 Compatibility

Utilice el K8048 donde pueda. No es posible con todos los PICs
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2.3 El menu de ayuda

Open Help

Abiout
"Open Help"

3

Open Help

About

Consultar el fichero de este kit en linea

"About"

Cpen Help

{IGH

velleman-kit S
w}@ﬂﬂ@mamgm

MODULES

PicProg2006 Version 1.0.2.3

Dowelopcd By RE-Applicatians
www FE-Applications be

Crpyright (r) 200k YF1I FMAR N W
All rights reszarerd

www Yelleman.be

Email . Suppurtédvullurman by

Consultar la version del programa
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3
3.1

La barra de botones
La barra de botones

2

&
1 2

8 9

*‘ﬂ‘ *" _;]J‘ PIC1OF | [vioFzo0 v?ﬂ
4 5 7

3

Guardar un fichero HEX.

Guarde el contenido del controlador visualizado y guardelo como archivo INHX8M en el disco
duro. Cuidado: es imposible visualizar controladores cuyo "code protect” esta activado. Los
fabricantes suelen hacerlo como proteccién de los derechos de autor. Los ficheros memoria
dump HEX de la familia 18Fxxxx se guardan como archivo INHX32.

Cargar un fichero HEX

Visualiza un fichero desde una memoria hacia la memoria del software. Cuidado: este fichero
necesita un formato INHX8M, INHX16 o INHX32. Configure el compilador (p.ej. MPASM) de
tal manera que genera un archivo INHX8M.

Cargar el editor Mpasm.
Active el ensamblador de Microchip. Las actualizaciones y el conjunto de compiladores de
"MPLAB" de Microchip se encuentran en la pagina web: www.microchip.com.

Escribir todos los datos al PIC
Guarde el archivo HEX en el controlador que se encuentra en el soporte ZIF.

Cargar todos los datos del PIC

Visualiza el contenido de un controlador y lo guarda en la memoria intermedia del software.
Cuidado: es imposible visualizar controladores cuyo "code protect” esta activado. Los
fabricantes suelen hacerlo como proteccién de los derechos de autor

Escribir los datos directamente del fichero HEX al PIC
Esta tecla le permite guardar un fichero HEX controlador sin que necesite guardarlo primero
en la memoria intermedia.

Recordar la ayuda en linea.
Active el manual del usuario en linea del software PICprog2006.

Barra de seleccion del PIC

Seleccione la familia deseada de controladores. La configuracion
de la familia y el tipo estan divididas para acortar y simplificar la

PICT0F ™ “‘”'.:'Fz lista de seleccidn

- | Seleccione el controlador deseado que pertenece a la familia
VI0F200 v | seleccionado en punto "8". Los Controladores precedidos de un
= signo "V" verde han sido probados por Velleman con este

programador PIC mientras controladores precedidos de un signo
"X" amarillo estan implementados en el software actual ssin que
hayan sido probados con este programador. Si tiene problemas,
envie el controlador incluyendo una breve explicacion a Velleman a
la atencion del departamento de soporte técnico.

Haremos todo lo posible para solucionar el problema. Sin embargo,
no podemos garantizar nada porque dependemos de los datos de
protocolo desbloqueados por Microchip

© 2007 Velleman Components
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9. Configurar el material
Haga clic en este icono para obtener una representacion visual de la conexion del cable de
seleccion PIC para poder programar el controlador.

1w reoar m Fannsecibira

£

15U OC

Fin 'l
Fin 4
Fin b

4 Windows
4.1 Programma code

Pragran

0000: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF FYVViyyy
0005: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0010: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0015: J3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0020: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0028: 3IFFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0030: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0038: 3IFFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0040: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0045: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0050: J3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0058: 3FFF 3FFF 3FFF JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0060: 3FFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR
0068: 3IFFF 3FFF 3FFF 3JFFF 3FFF 3FFF 3FFF JFEF VR

w
EEPROM data
2100: FF FF FF FF FF FF FF FF 2
2108: FF FF FF FF FF FF FF FF
2110: FF FF FF FF FF FF FF FF
2118: FF FF FF FF FF FF FF FF
2190: FF FF FF FF FF FF FF FF
2198: FF FF FF FF FF FF FF FF v

De un lado, puede encontrar aqui el cédigo de programacion, un 'upcode' hexadecimal
que se ejecutara por el controlador. De otro lado, puede ver también el cédigo de datos
que representa los valores guardados en la memoria EEPROM del controlador. Esta
pantalla sélo aparece si los controladores estan equipados con una memoria EEPROM
(p.ej. PIC16F627).

© 2007 Velleman Components
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4.2 Configuratie

Configuration

Ozc [0 (=T Dscillatar] b

[ ] Code Frotection

[ ] Power-Up Timer
W atchdog Timer

Aqui puede consultar y editar las opciones de programacién. Aconsejamos efectuar los
ajustes directamente en el programa del ensamblador con la directiva de compilacién
"__CONFIG".

Consulte el fichero "BLINKLED.ASM" para tener un ejemplo.

[ ] Power-Up Timer
YWatchdog Timer

(Des)activacion de las opciones del controlador PIC. La mayoria puede ser configurada
por la directiva de compilacion _ CONFIG del ensamblador. Para mas informacion,
consulte las hojas de datos de los controladores que estan en la pagina web de
Microchip, es decir www.microchip.com

© 2007 Velleman Components
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5 Uso

5.1 Seleccién del PIC
1. seleccione la familia PIC adecuada, p.ej."PIC10F", "PIC16F",... en la esquina superior derecha

[PIC10F (v [V1E

2. Seleccione el tipo correcto en el menu de al lado, p.ej. "PIC10F200",...
VI0F200 v |
3. Haga clic en el icono "Hardware connections"

L=

e Ahora se visualiza una foto mostrando la conexién del 'cable de conexion para el ajuste
del PIC' a los polos del soporte ZIF. Si utiliza los cables incluidos, el cédigo de color de

estos cables coincida con los colores visualizados en la pantalla

1w reoar m FAnnrecibir

[
i

cable de conexién para el ajuste del PIC

© 2007 Velleman Components




Uso 12

e Conecte los polos del conector ICSP1 o ICSP2 correctamente antes de poner un
controlador PIC en el soporte ZIF.

M me

SOEKET PINS.

$0
_-5- T e O s T, o 1 B el o & & o o p =]

S I B P |

e Puede utilizar los conectores ICSP1 e ICSP2 sin orden especial porque son idénticos al
nivel del hardware.

Consejo: Utilise los conectores ICSP para programar un controlador puesto de manera
externa en el Cl. Asegurese de que los cables hacia el Cl sean lo mas corto posible (+/-
20cm).

Consejo: En la foto de la parte inferior derecha se visualizara también informacién
sobre la conexién del conector ICSP SK3 y SK4 (1) en relacion a la distribucion de los
polos del soporte ZIF (2) y el controlador PIC mismo (3).

PIC Pins

e Si todo ha sido conectado de manera correcta, puede poner el controlador en el
soporte ZIF y tire de la palanca hacia abajo.

Consejo: Si el LD1 se apaga al poner un PIC en el soporte ZIF, hay probablemente un
cortocircuito interno o una conexién incorrecta del cable de seleccion PIC que causa un
cortociruito. La VM134 esta protegida contra pequenas cortocircuitos por R10.

© 2007 Velleman Components
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5.2 La programacion del controlador PIC
La programacion y el procedimiento de prueba de un PIC se explican a continuaciéon con un
ejemplo sencillo.

La conexién es un LED intermitente. El controlador utilizado en el ejemplo es del tipo PIC10F200.

STAP 1: Compilar su propio codigo

e Ejecute PICprog2006
e Haga clic en el icono "MPASM".
e Elarchivo ".ASM" se visualiza.

Source File Name: 1
|C:‘.,F"i|:|::|r|:u:_12IZIIZIE‘.,EILINKLED.asm &~ Browse._.. |
_ 4

Options: 3 / MicrRocHIF
Fadi: - YWarning Level:-‘/ Hex Clutput Generated Files: 5
™ Default " Default ™ Default v EerrFiIe/
v Hexadecimal v Al hessages fe |NHFGR [ ListFile
" Decimal " Warnings and Errors O INH=ES [ Cross Reterence File
" Octal " Errors Only " INHx32 | ObjectFile

hacro Expansion: :
Frocessar |1 =

v Case Sensitive e Default j
. " On \
Tab Size: |5 = [ Extended hMode

COff 33

Extra Options: |

X Exit | ,/ ﬁgsembleé v Save Seftings on Exit i Help |

Additional assembly options,

—_

. Generalmente, el archivo que quiere compilar es del tipo ".ASM".

2. Introduzca la raiz estandar (la raiz introducida en el fichero .ASM tiene prioridad sobre
esta configuracion)

3. Active la funcién "All Messages" para que todos los mensajes de error y las advertencias
se guarden en el fichero .ERR o .LST.

4. Seleccion del formato inicial. Asegurese de que este ajuste esté en la posicion INHX8M,
para que el software del programador pueda interpretar el fichero HEX de manera
correcta.

5. Seleccion de los ficheros que se generaran por MPASM, p.ej. ficheros con los mensajes
de error...

6. Seleccion del tipo de controlador PIC que quiere programar.

Para mas informacién, consulte la funcion de ayuda HELP MPASM o la documentacion en
la pagina web de_Microchip.

© 2007 Velleman Components
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e Si ha configurado el sistema correctamente, pulse la tecla "ASSEMBLE" (7).
e Sino ha cometido ningun error durante el ensamblaje del codigo, la pantalla visualizara.

MPASM v4.02

Aszembly Successful.
BLIMKLED ASM

1
s

Emors: 0O

W arnings:
Reported: 0

Supprezsed. 0

Meszzages:
Feported: 0

Suppreszed: 0
Lines Azzembled: 188

S T 2 Help

Antes de empezar con la programacion del controlador, asegurese de que el codigo del
ensamblador no contenga ningun error (Errors => 0).

Ursachen einer Kommunikationsstérung:

e Der PIC Controller-Typ stimmt nicht mit dem ausgewahlten Softwaretyp liberein

Die Stromversorgung des VM134 ist zu niedrig (15V)

Die PIC-Auswahl durch Patchkabel ist nicht korrekt

Der PIC Controller ist defekt

Der PIC Controller befindet sich in einem Status, der nicht in den Programmiermodus gestellt
werden kann

Bemerkung: Dieser PIC Programmer kann keine Controller programmieren die gleichzeitig den
internen Oszillator und den MCLR-Pol als Eingang verwenden. Wenn Sie einen Controller so
programmieren, besteht die Mdglichkeit, dass Sie ihn nicht wieder verwenden kénnen.

© 2007 Velleman Components
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STAP 2: Programar el controlador

Inicie PICprog2006
Haga clic en el icono "LOAD HEX FILE". La pantalla visualiza:

Load INHX8M, INHX16 Or INHX32 Hex File

X

Loskin: | () PicProg2006 v] © * i* @-

ky Recent
Documents

fT_'.'
=

Dezklop

by Documents

by Computer
File name: BLINKLED HEX ~|
- Filess of type: | INHXEM-16-32 Hes files(* Hes) v]

Py M etk (] Open as read-arly

e Haga clic en el archivo HEX deseado (p.ej. BLINKLED.HEX)

El siguiente mensaje aparece si hay un problema con el software. Controle la VM134 y/o la
seleccion del controlador.

-,

n
— = T
PicProg2006
There is no Yellerman programmer
connected ko the PC

e Haga clic en el icono "WRITE ALL DATA TO PIC".

El programa le pedira una confirmacion:
Haga clic en "YES" si esta seguro de sobre-escribir el controlador.

PicProg2006

1 } Do ywou wank ko delete all dakal

[ Yes | [ Mo

© 2007 Velleman Components
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e Se visualiza el procedimiento de diferentes acciones como p.ej. borrar, programar, controlar y
ajustar los parametros del controlador.

| @] @] 2 e 1w 0
Pragram

'0000: 0025 OROC 0004 OCEF 0030 0C32 0031 O02F1 % .%0,17 A |
0008: ORO7? O02F0 OAOS 0800 0004 0505 0CC6 0002 .4....E.
0010: OCFC 0006 0066 OCO2 0026 0902 0066 0902 . f.5.f.
0018: 0CO1 0026 0902 0066 0902 O0R13 OFFF OFFF  .&.f..¥¥
0020: OFFF OFFF OFFF 0"FF 0FFR  0FFm VY
0028: OFFF OFFF OFFF Wwiite Address: 0014 PRV YY
0030: OFFF OFFF OFFF : e
0038: OFFF OFFF OFFF
0040: OFFF OFFF OFFF
0048: OFFF OFFF OFFF
0050: OFFF OFFF OFFF
0058: OFFF OFFF OFFF
0060: OFFF OFFF OFFF
0068: OFFF OFFF OFFF
0070: OFFF OFFF OFFF
0078: OFFF OFFF OFFF
0080: OFFF OFFF OFFF
0083: OFFF OFFF OFFF
0090: OFFF OFFF OFFF
0098: OFFF OFFF OFFF
00R0: OFFF OFFF OFFF
00A3: OFFF O0FFF OFFF
' |00BO: OFFF (FFF OFFF

SAIER
1

MPASK

Cancel

Configuration

[ ] Code Protection j | 4
| o cHan i [] Pin Function L

[ watchdog Timer

| W/rite: Pragram [n.u (1] L

El cédigo HEX que se guardara en el controlador.

La variante ASCII del codigo.

Contador de direcciones: le indica donde se efectua la memoria la lectura o la escritura.
Barra de progresion: Sigue visualmente el porcentaje del procedimiento de programacion o
aprendizaje.

PN =

e Después de haber terminado la programacion, levante la palanca del soporte ZIF y quite el
controlador.

Si hay un problema durante el procedimiento de programacion (p.ej. desconexién, interrupcion
de otro software en el puerto en serie etc.), puede dainar de manera irrevocable. Para mas
informaciones, puede siempre consultar las hojas de datos del controlador.

© 2007 Velleman Components
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