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HYDRAULIGRrosoT,

Product Introduction

This Robaot Arm has made a little more interasting and hydro-meachanically fun,

With Hydraulic Arm Edge, command zix axes of varied movements: the gripper to open and close
up to 1.89 inches, wrist rotation of 180 degreas, wrist mobility of 98 dagrees, elbow range of 44
degrees, base rotation of 270 degrees, and shoulder motion of 45 degrees. With a vertical reach of
16.35 inches, horizontal reach of 12.42 inches, and lifting capacity of 50g, your robotic friend is
ready for your genius to erupt. With the removal of the gripper, you can activate the suction appara-
tus. This feature enables the user to elevate objects with a larger surface area (like a small mobile
phone). Another prodigious attribution is a braking system that is integrated in the lever controllers
to execute all commands accurately, WOW!

How does Hydraulic Robot Arm equate to fun? Children will have total command and visual
manipulation using the science principles of a Hydraulic system and its application. Easy to follow
instructions with detailed graphic illustrations pave the way for successful and satisfying kit building
of 229 pieces. Compliment your engineering, math, science, and technology learning strategy. No
battery or motor required. It is powered by water; thus, the "Hydraulic” significance and how it
manipulates axes movement via lever controllers. Hydraulic Robot Arm is recommended for ages
10 and up, but with its 229 assembly parts, it will challenge the beginner engineering anthusiasts.

Tools You May Need

= ||, A

P-—
o
Diagonal Cuter " scissors

Tissue Paper Cup & Water Marker Pen (Fine)

or

Tape Measure or Ruler
1

Apresentacao do Produto

Este Brago Roboético veio tornar a hidro-mecanica um pouco mais divertida e
interssante.

Com o Eixo do Brago Hidraulico, comande seis eixos de variados movimentos: a
garra pode abrir e fechar até 1.89 polegadas, pulso com rotagdo de 180 graus,
pulso com mobilidade de 98 graus, cotovelo com amplitude de 44 graus, base
com uma rotagéo de 270 graus, ombro com uma mobilidade de 45 graus. Com
um alcance vertical de

16.35 polegadas, alcance horizontal de 12.42 polegadas, capacidade de elevacéo
de 50g, o seu amigo robatico para pronto para libertar o génio que ha em si. Com
a remocgao da garra podera ativar o dispositivo de sucgao. Esta funcionalidade
permite ao utilizador elevar objetos com uma area de superficie maior (como um
pequeno telemovel). Outra carateristica prodigiosa € o sistema de travagem que
estéa integrado nos controladores de alavanca para executar todas as instrugdes
com precisdo. UAU!

Por que razao é que o Brago Robético Hidraulico é equivalente a diversao? As
criangas vao ter o comando total e manipulagéo visual usando os principios
cientificos de um sistema hidraulico e da sua aplicagao. E facil seguir as
instrucdes gracgas as ilustragdes pormenorizadas que preparam o caminho para
que a construcdo deste kit de 229 pecas seja bem sucedida. Complemente a sua
estratégia de aprendizagem nas areas da engenharia, matematica, ciéncia e
tecnologia. Nao € necessaria bateria ou motor. Funciona a agua: dai a designagéo
"Hidraulico" e a forma como manipula o0 movimento dos eixos através dos
controladores de alavanca. O Brago Robético Hidraulico é recomendado para
idades iguais ou superiores a 10 anos mas com as suas 229 pegas € um desafio
para os entusiastas da engenharia.

Ferramentas Que Pode Necessitar

Cortador Diagonal Chave de Fendas Tesouras

Marcador (fino)

Papel Copo & Agua

Fita Métrica ou Régua



Mechanical Parts List Lista das Pegas Mecanicas

n Product contains functional edges and sharp points.

g Serewsnor] Wron Bar (Shord O produto tem arestas funcionais e pontos afiados.
P1 Parafuso (curto)
P2 Parafuso (comprido)
9 pcs 1 pc P3 Barra de Ferro (curto)
P4 Barra de Ferro (longo)
Y 72pping screw(Long) m Iron Bar (Long) P5 Pastilha de Travao
P6 Tampa (pequena)
P7 Tampa (grande)
P8 Ventosa
28 pcs 1pc P9 Esponja
P10 Mola (muito pequena)
Bl srekerad Cap (Small) Cap (Big) Suction Cup P11 Mola (pequena)
P12 Mola (média)
@ % P13 Mola (comprida)
10 pes 5 pes 6 pcs 1pc
Sponge Spring(Smallest)
5 pcs
Spring(Short)
1pc
Spring(Medium)
1pc




P14

o pCs
P15 Qil Bag
v. Do not touch the oil while
o L fitting the soft tube.
: 3 1pc

Plastic Parts

Cut the plastic parts when they are required.
Da not cut them in advance.

P14 Tubo Macip
P15 Bolsa do Oleo

N3o toque no dleo enquanto encaixa o tubo macio.

Pecas Plasticas

Corte as pecas plasticas na altura em que tal for necessario.
Nao as corte antecipadamente.






Sugestao: cortar as rebarbas antes da montagem




Gripper Unit Assembly

: Cut off the burrs
| before assembly.

n Cut off the burrs

bafore assembly.

. C3

=
i
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11
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Montagem da Garra

Cortar as rebarbas antes da montagem.



Stand & Control Base Assembly Montagem da Base de Controlo & Suporte










¢ | You will hear G11 snap into place when you
push down far enough.

"PUSH"

Ird ouvir o G11 encaixar no devido lugar assim que empurrar para
baixo o suficiente.



Rotacao livre




Base de Controlo

Suporte




Main Body Assembly

c1s

Montagem do Corpo Principal
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Pulso

Antebraco



Certifique-se que a direcao é a correta.

Certifique-se que a direcao é a
correta.




Pulso & Antebraco




Base de Controlo & Suporte

Falha de alimentagao AC

Antebraco
Pulso

@
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n Cut off the burrs
before assembly.
]

Pi—§

n Make sure E10 iz not inserted upside down.

Bottom View

Bottom View

18

Cortar as rebarbas antes da montagem.

Verifique se o E10 ndo estd introduzido na posicdo inversa.

Vista da Parte de Baixo



How To Qil The Parts

Tissue Paper

Keep oil contained.

Do not spill any oil from the G9 oil sink.

H — Apply Oil

BB Do not oil outside the shadow as shown below.

Mote : Oil the parts when ﬂ appears.

= -
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HO~HS5 Cylinder Assembly

HO Cylinder Assembly

E6—
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HO %
Cylinder

O

(4
=
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Como Lubrificar as Pecgas

Papel

Nao derramar 6leo a partir do dissipador de éleo G9.
Conserve o 6leo contido.

= Aplicar Oleo

Nota: Lubrifique as pecas quando aparecer -- .

Nao aplciar éleo fora do sombreado, conforme mostrado abaixo.

Montagem do Cilindro HO-H5

Montagem do Cilindro HO
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I1 ~ I5 Cylinder Assembly

I1 & 12 Cylinder

P7
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Ensure The
Right Direction
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Ensure The Right Direction

Montagem do Cilindro 11-15
Cilindro 11-12

Certifique-se que a direcao é a correta.

"PUSH"

Certifique-se que a direcao é a correta.



Cut off the burrs
hefore assembly.

- —
M o ,‘#‘
™ E23

E23

o " Ensure The
= Right Direction

S | i . o E18

Ensure The

Right Direction

Front View

| | ey

I
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Cortar as rebarbas antes da montagem.

Certifique-se que a direcdo é a correta.

Certifique-se que a direcao é a correta.

Vista Frontal



Cortar as rebarbas antes da montagem.
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Vista Traseira
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Vista Lateral

O

]
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Side View

v
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Cortar as rebarbas antes da montagem.

Muito Importante

Ventosa

n Very Important

n Cut off the burrs before assembly
]
/D8, DY

A

P2x4

az






' ! ﬂ Ensure The Right Direction _

Certifique-se que a direcdo é a correta.

E19 x
Pﬁ_@ o

n Ensure The Right Direction

O

Certifique-se que a direcao é a correta.

)




How To Cut The Tube

P14
Soft Tube

Measuring & Marking E Cutting o
[

Marker Pen
(Fine)

X

*

E Coding \

o

Tu

o

e

Tube

H

fe——— 8Bcm (3.15 inches) ——»
[ 0 |

p——BH0cm (19.69 inches)

L i

= X

n “ Use the same tube to cut Tube 1 & Tube 0. Images below not to scale

I

f—BBcm (22.05 inches)

Y

Tube

=]
S

p—38cm (14.96 incheT}—-{
I 3]

Tube

je————42cm (16.54 inc?es}—q
[ %]

Tube

S

o

p————— 53cm (20.87 inches)

x

[

CICIE
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Como Cortar o Tubo
E Corte

Medigao & Marcacao
Tubo Suave P14

Marcador (fino)

Codificacao

Use 0 mesmo tubo para cortar o Tubo 1 e o Tubo 0. As imagens
abaixo ndo estdo a escala.



How To Fill Up The Cylinder With Water Como Encher o Cilindro com Agua

Despeje cerca de meio copo de agua

Prass down
the piston to
the bottom

n Pressionar o pistdo para baixo até ao fundo.

1. Puxar o pistdo para a parte de cima (como indicado acima).
2. Pressionar o pistdo para baixo até ao fundo.
3. Repetir passos 2 & 3 para encher o cilindro com agua.

Fill up the cylinder with water

€ Press down the piston to the bottom, when SHESSES. Nota . ,
Encha o cilindro com agua sempre que aparecer --.

o' Pull up the piston to the top (as shown above),

9' Re-do step 283 to fill up the cylindar with water.

]



How To Fit Tue _

Como Encaixar o Tubo
II |:
m& 2

4

lo
NIt

Hydraulic Cylinder Moduel Assembly

Montagem do Médulo do Cilindro Hidraulico
h : Connect HS With I5 Ligar H5 com 15
/;f %R\
I -"Ilr x\".;x'-.
Ill'llu'll l".ll'll
—— :____{tu':_ - “.II",II . Encher o cilindro com agua
= | : ;
I _?:li 5 g, [ Cy’ll-iln?:lﬂr [i[&] the cylinder

0 with water

ar



Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente

Pressionar o pistdo para baixo até ao fundo.

Press down the
piston to the bottom

ag



Connect H4 With 14

Ligar H4 com 14

H4
Cylinder

f

3

Fill up the cylinder
with water

Press down the
piston to the bottom

33

Encher o cilindro com agua

Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente

Pressionar o pistdo para baixo até ao fundo.




Connect H3 With I3 Ligar H3 com I3

1
[ﬁ & Fill up the cylinder
with water

H3

Encher o cilindro com agua
Cylinder

Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente

Pressionar o pistdo para baixo até ao fundo.

Press down the
piston to the bottom

40



Connect H2 With 12 Ligar H2 com 12

Encher o cilindro com agua

1 :
&J Fill up the cylinder
with water

H2
Cylinder {ﬁ

Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente




H1
Cylinder

4

Fill up the cylinder .

with water

_ @ Pull Up Entirely
o

h¥4

42

Encher o cilindro com agua

Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente



Push To The End

S
Cylinder

|

Pull Up Entirely

O

A

Ixﬁ
)

T»

= W
@) X

n Ensure The Right Direction

Press down
the piston to
the bottom

43

Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente

Certificar-se de que a diregdo é a correta.

Pressionar o pistdo para baixo até ao fundo.



"PUSH"

a4



Empurrar até ao fim

Puxar para cima totalmente

45



As imagens abaixo ndao estao a escala.

50cm
(19.69 inches)

1%

21 cm —-1 l— 8.5cm —~
(8.27 inches) {3.26 inches)

H1
Cylinder

2 =
s L

- e
=i %
P —.~ Y

S6cm
{22.05 inches)

Tube
H2
| . Cylinder

— 220m ————+i — 135cm —=
(8.66 inches) (5.31 inches)

Cylinder

=1 i
@— l#——11 cm — (4.33 inches)

45 47

ﬂﬁﬁi :
38cm
13 (14.96 inches)
ﬁ H3
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__ Lever Controller Assembly Montagem do Controlador de Alavanca

Very Important | P5 (Brake Pad) must be clean and not stained by oil.

Make sure to hand dlean and dry P5 before assembly. Muito importante

P5 (Pastilha de Travdo) tem de estar sempre limpa e sem vestigios
de dleo.

O X # Limpe e seque o P5 antes da montagem.
T 7T T
L | L || X 1 0

PUSH PUS

—aﬂﬁ
n

I

"PUSH"

Empurre o G19 até ao fundo.
Push 619 To The Bottom

ngE
I

49



Orificio Grande
Orificio Pequeno

"FRONT"

Controlador de Alavanca 1

Controlador de Alavanca 2

Controlador de Alavanca 3, 4, 5

al



Control Moduel Assembly

Unit 1: HO.H1 Cylinder & Lever Controller 1

Stand
&

A4, T Cylinder

e, %

RH' H1
\

i

Lever n e
Controller 1 i LU

N

Ensure The
Right Direction

Front View

21

Montagem do Médulo de Controlo

Unidade 1: Cilindro H0.H1 & Controlador de
Alavanca 1

Suporte & Base de Controlo

Controlador de Alavanca 1

Certificar-se de que a direcao é a correta.

Vista frontal






"PULL"

"PUSH"




Controller

20
D

Controlador de Alavanca 2

Certificar-se de que a direcao é a correta.

Vista frontal



"PUSH"




"PULL"

"PUSH"




Ensure The
A Right Direction

Controlador de Alavanca 2

Certificar-se de que a diregdo é a correta.

Vista frontal




"PUSH"




"PULL"

"PUSH"




Controlador de Alavanca 2

Certificar-se de que a direcdo é a correta.

Vista frontal




"PUSH"




"PULL"

"PUSH"




Ensure The
Right Direction

Ié?:ﬁullar 5 n Controlador de Alavanca 5

e

Certificar-se de que a diregdo é a correta.

J I.-' = ;_ﬁ
& @# Front View Vista frontal
B3



"PUSH"




"PULL"

"PUSH"




Robot Arm Module Assembly Montagem do Médulo do Brago Robético

12
Cylinder

il



&7

Marcacgao

Marcagao



E Set the soft tube in the groove.

Ajuste o tubo macio na ranhura.

Marcagao



Vista de Cima Nao empurrar

Top View

Inside View

Vista interior

Inside View




Marcagao




Certificar-se de que a diregdo é a correta.




Marcagao

Marking

L/
M




Controlador de Alavanca 5
PUSH
PUSH




b
P
Marking

Using your hand, measure approx
4-finger width of soft tube, this is to assist
you in fixing E17 and binding the tubes.

74

Marcacgao

Tubo1-2-3-4-5

Usando a sua mao, mega aproximadamente 4 dedos de largura de
tubo macio, isto para ajudar na fixagdo do E17 e na ligagao dos
tubos.



Using your hand, measure approx

4-finger width of soft tube, this is to assist
you in fixing E17 and binding the tubes.

Usando a sua mao, mega aproximadamente 4 dedos de largura de
tubo macio, isto para ajudar na fixagdo do E17 e na ligagao dos
tubos.




LA

Adverténcia

Escolha uma superficie macia e nivelada.

B o

Handle the arm with care and do not mistreat as shown above Manipule o brago com cuidado conforme indicado abaixo.

TE
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How To Play-Gripper Mode

Installation

B el
[

—— Lever Controller 1 =

Ensure The
Right Direction

T8

Como Jogar - Modo Garra

Instalacao

Controlador de Alavanca 1

Empurrar o Controlador de Alavanca 1 para tras, como acima.

Garra

Certifique-se que a direcao é a correta.



Garra

-se que a direcdo € a correta.

Certifique

Gripper Unit

Ensure The
Right Direction

73



E Grip the object:
Push " Lever Controller 1" forward

L1

iy
o

S]]

Release the object:
Pull "Lever Controller 1" backward

Maximum Lift : 50 [y]

B0

Agarrar o objeto: Empurrar o Controlador de Alavanca 1 para a

frente.

Largar o objeto: Empurrar o Controlador de Alavanca 1 para tras.

Carga maxima: 50 g



How To Play- Suction Mode

Release Gripper unit and put it aside as below
__ Gripper Unit

Como Jogar - Modo Sucgao

a1

Desmonte a Garra e coloque-a de lado conforme abaixo

Garra

Muito Importante - O passo 2 tem de ser totalmente executado no
Modo Succao.




Set the "Lever Controller 1 " in the middle as below Coloque a Controlador de Alavanca na posicdao do meio, conforme
abaixo.

Lever Controlier 1

Operate the lever Controllers 2-6 (refer to page. 77), Utilize os Controladores de alavanca 2-6 (ver pagina 77), e dirija a

and have suction cup target the object. ventosa na diregdo do objeto.
= 1 :
Sucton j ]
ar e D Ventosa
= Objeto

s =1
X
,»/' _b
+ ’

Para obter melhores resultados, coloque os objetos numa superficie
macia, escolha objetos maiores do que a ventosa, e com no max.

LSS
To obtain the best results, suction : 50g.
objects on a smooth surface, / / i o i
suction objects bigger than the ) , . ) n . . .
suction cup, and max.50 g n Make suction cup stick to the object tightly. Deixe que a ventosa agarre o objeto com firmeza.

82



[} Direct the Wrist to the object straightly

TEASN

oy

P
1

a3

n Direcione o pulso diretamente para o objeto.

Pulso

Puxe a Controlador de Alavanca 1 para tras, como abaixo e deixe a
ventosa sugar o objeto.



ﬂ Push "Lever Controller 5 " forward to lift the object.

Lever Controller D

T
L

| [

Set " Lever Controller 1" in the middle to release object.

i/ /WV/

Empurre a Controlador de Alavanca 5 para a frente para elevar o
objeto.

Coloque a Controlador de Alavanca na posicao do meio para largar
0 objeto.



Tip: Put the object under a slightly higher/and smoother platform, it may Sugestdo: Coloque o objeto sob uma plataforma um pouco maior e
help you practice the "Suction mode” with greater success. mais suave, isto pode ajuda-lo a praticar o modo de sucgdo com
maior sucesso.

Platform

i

W A de/

a5



Trouble Shooting Resolucio de problemas

@ If gripper unit does not work {open or close) functionally, e Se a garra nao funcionar corretamente (abrir ou fechar),

please check following steps. verifique os seguintes passos.
1.Check if gripper unit is installed in the correct position and direction ( as
below pics in pages 78,79) 1. Verifique se a garra foi instalada na posicao e diregao corretas

(conforme as imagens da pagina 78,79)
Lever Controller 1

Pull "Lever Controller 1" Puxe a Controlador de Alavanca 1 para tras, como acima.

backward as above:

2.Back to page 32, and check step 16 is correct.
x 2. Consulte a pagina 32 e verifique se o passo 16 foi executado

- corretamente.

3.Check if there is excess air inside the Cylinder H1, 11 and Tube 1. In the 3. Verifique se existe excesso de ar no interior do Cilindro H1, I1 e
case, back to pages 42-45 to re-assemble.” Tubo 1. Se for o caso, consulte as paginas 42-45 para refazer a
montagem.

¢ Se ventosa nao conseguir sugar os objetos sob o modo de
sucgao.

@ If sunction cup cannot suck the objects under suction mode. o -
1. Consulte as paginas 81-84, e verifique se 0s passos 2-6 foram

1.Back to pages 81~84, and check if all steps 2~6 are installed correctly. executados corretamente.
2.Check if there are excess air inside the Cylinder H1, 11 and Tube 1. In the 2. Verifique se ha excesso de ar no interior do cilindro H1, I1 e Tubo
case, back to pages 42-45 to re-assemble. 1. Se for o caso, consulte as paginas 42-45 para refazer a

montagem.

B



@® If operation angle on the Axes 3/4/5 is unable to extend to
the max.

98°

3/4/5, in that case, back to pages 37~40 to re-assemble.

2.Check if all tubes are routing and not twisting during assembly. In the case of

twisted tubes.

(a) back to pages 66~75 " Robot Arm Module Assembly " to check if all
markings on the tubes are installed in the right position.

(b) back to Pages 46~48 " Measuring & Marking " to check if all lengths of
tubes are cut and marked correctly.

@ Poor movement of the 6th Axe.

1.1f 6th Axe doesnot move when
rotating E2, back to Page 19, Step 13
and check if E10 is intalled in the right
position.

& -

2.Check if all tubes are routing and not twisting during assembly. In the case
of twisted tubes,
(a) back to pages 66~75 "Robot Arm Module Assembly” to check if all
markings on the tubes are installed in the right position.
(b) back to Pages 46~48 " Measuring & Marking” to check if all lengths of
tubes are cut and marked correctly.

ar

¢ Se 0 angulo de funcionamento dos eixo 3/4/5 nao
consegue atingir o seu maximo

1. Verifique se existe excesso de ar no Cilindro H3/4/5, 13/4/5, e
Tubo 3/4/5, e se for o caso, consulte as paginas 37-40 para refazer
a montagem.

2. Verifique se todos os tubos estdao a fazer o encaminhamento e
nao ficaram torcidos durante a montagem. No caso de existirem
tubos torcidos:

(a) consulte as paginas 66-75 "Montagem do Médulo do Braco
Robético" para verificar se todas as marcagoes nos tubos estdo
estao feitas na posicao correta.

(b) consulte as paginas 46-48 "Medicdo & Marcacao" para verificar
se o comprimentos dos tubos estao cortados e marcados
corretamente.

e Movimento fraco do 6° eixo
1. Se 0 6° eixo ndo se move durante a rotacdo E2, va a pagina 19,
passo 13 e verifique se E10 estd instalado na posicdo correta.

2. Verifique se todos os tubos estdo a fazer o encaminhamento e
nao ficaram torcidos durante a montagem. No caso de existirem
tubos torcidos:

(a) consulte as paginas 66-75 "Montagem do Médulo do Braco
Robético" para verificar se todas as marcagoes nos tubos estdo
estdo feitas na posicdo correta.

(b) consulte as paginas 46-48 "Medicdo & Marcacao" para verificar
se 0 comprimentos dos tubos estdo cortados e marcados
corretamente.
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